Technické udaje
a prevedenia

Vykon

Vstupné napétie

Menovity krdtiaci moment
Spickovy krdtiaci moment
Vystupné menovité otacky
Priemer

Celkové dizka

Hmotnost

Priemer centrélneho otvoru
Brzdny systém

Snima¢ polohy motora
Absoldtny snimaé polohy
Mechanické rozhrania
Kontrolér

Vstupné komunikaéné rozhrania
Vystupné komunikaéné rozhrania
Energeticky transmisivny systém

Datovy transmisivny systém

Snima¢ krdtiaceho momentu

MOW..470 W

12V <48V

12 Nm ... 440 Nm

40 Nm ... 1146 Nm

13 ot/min ... 139 ot/min
84 mm ... 195 mm

82 mm ... 159 mm

11kg ...10,84 kg

Omm ...20 mm
elektromagneticky

Hall, Inkremental /13bit/
8 bit ... 20 bit
Vstupné/Vystupné konektory
Integrovany

Ethernet, CAN, RS485, RS422
CAN

max. 2 x 30A

od3x1A

Parametre podla potreby

KlGéové vlastnosti

Variantnost vykonu a vystupnych parametrov bez
zmeny usporiadania, zvySenia hmotnosti a celkovej
dlzky pohonu

Konstrukénd jednoduchost = vyssia prevadzkova
spolahlivost a nizsie prevédzkové néklady

1,2 a7 3 nésobné redukcia celkovej dizky a hmotnosti
= priaznivé ovplyviovanie dynamickych

a kinematickych charakteristik strojnych zariadent.
Vysoky stupen moduldrnosti = pruzna reakcia

na poziadavky zékaznika

Integrovany energeticky transmisivny systém

s prenosom do 30A = bez potreby vedenia
dodatocnych kablovych prepojeni

Integrovany détovy transmisivny systém s prenosom
od 3x1A = bez potreby vedenia dodato¢nych
kablovych prepojeni

Priama komunikécia cez vstupné komunikacné
rozhranie Ethernet, CAN, R5485 alebo RS422

Jednoduchost prepojenia pohonov cez vystupny
energeticky interfejs a komunikacny interfejs CAN
Integrécia elektrického motora do prevodového
bloku = bez klasického sériového pripojenia motora
k prevodovke

Variantnost parametra presnosti pohonu = pruzna
reakcia na poziadavky zdkaznika
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Inteligentny rotacny pohon, zostaveny
vzdjomnym spojenim modulov do
jedného kompaktného celku.

OBJAVTE VYHODY PATENTOVANEHO RIESENIA
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Konkurencéné vyhody

DriveBOT®

Inteligentny rotacny pohon,
alebo vsetko potrebné v jedinom

komponente!

Vystupné
axidlno-radialné Integrovany riadiaci
lozisko ' a vykonovy blok

—

Motor G Snimac
integrovany do polohy motora
prevodovky =

—

Absoldtny
snimac polohy

Vstu né ° ~ ’ ~Vege
2 vystupnd Aplikaéné pouzitie
rozhrania
Integrovany
energeticky a détovy
transmisivny systém
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Zaujali sme Vas¢ Nevéahajte
a zistite viac o inteligentnom
pohone DriveBOT!
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